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Elektronischer Drehzahlsteller fir 3~ Ventilatoren 400 V, 50/60 Hz
Elektronischer Traforegler fir 1~ Ventilatoren 230 V, 50/60 Hz
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Mit diesen Drehzahlsteuerge-
raten bringt Helios die Verbin-
dung zwischen Ventilatoren und
einer bauseitig vorgegebenen
zentralen Hausleittechnik auf
eine einfache L6sung!

Gemeinsamkeiten

@ Ansteuerung Uber analogen
0-10 V Eingang durch bau-
seitiges Signal, elektronisches
Regelsystem EUR 6 C oder
andere Steuergerate.

8 An ein Regelgerat konnen
mehrere, auch unterschiedliche,
Ventilatoren bis zur maximalen
Regelstrom-Belastung ange-
schlossen werden.

@ Eine parallele Ansteuerung
mehrerer Regelgerate durch
die Gebaudeleittechnik ist mdg-
lich und erlaubt die Aufteilung
der LUftungsleistung auf mehrere
Ventilatoren bzw. Ventilator-
gruppen und somit Stromkreise.

8 Zubehor fiir beide Baureihen
Im Falle, dass die Ansteuerung
nicht durch eine zentrale Gebau-
deleittechnik erfolgt, kann hierflr
ein Universal-Regelgerat mit
10 V Ausgang eingesetzt werden.

EURG6 C Best.-Nr. 01321

Beschreibung siehe Seite elektro-
nisches Regelsystem.

@ Lieferprogramm

Beschreibung ESD

Komfortabler, stufenloser elektroni-
scher Drehzahlsteller flir 3~ Venti-
latoren, die Uber Phasenanschnitt
durch Spannungsabsenkung regel-
bar sind (ausgenommen KVD Ex
Typen). Modernste Technik durch
Einsatz von Mikrocontrollern.

@ Einstellmdglichkeiten/Anzeige

(J Ein/Aus und stufenlose Dreh-
zahlvorgabe durch Drehpoten-
tiometer.

[J0-10V Eingang. Dadurch Fern-
steuerung durch bauseitiges
Drehpotentiometer (22 kOhm)
moglich.

O 3~ Uberwachung, Schutz gegen
Phasenausfall.

() Sanftanlauf-Funktion.

[J Automatische Mindestanlauf-
spannung 80 V.

() Erfillt EMV-Anforderungen
Klasse B, keine abgeschirmte
Leitung zwischen Geréat und
Motor notwendig.

(J LEDs als Status- und Fehler-
anzeigen.

[J Integrierter Schutz der Elektronik
gegen Uberlast.

O Motorvolischutz durch Uber-
wachung der Thermokontakte
des Motors.

@ Gehause

[J Kunststoffgehduse, hellgrau
mit breitem Kuhlkorper.

(J Durch Schutzart IP65 auch
direkt in stark verschmutzter Um-
gebung (z.B. Kiche) einsetzbar.

Type Best.-Nr.  Aus- Leistungs- Anschluss MaBe Breite  Ge-  Schutz-
gangs- aufnahme nach Kihl- wicht  art
strom Schaltplan kérper

B H T
A kW mm mm mm mm cakg P

Fiir Drehstrom-Ventilatoren, 3~, 400 V, 50/60 Hz

ESD 5 00501 5,0 2,2 831 115 160 165 23 15 65

ESD 11,5 00502 11,5 55 831 160 160 165 68 1,7 65

ETW

® Uberlastschutz
ETW-Typen sind durch einen
eingebauten Temperaturschalter
gegen permanente Uberlastung
geschitzt. Bei Ansprechen des
Uberlastschutzes schaltet das
Regelgerat automatisch auf
Netz-Direktversorgung.
Nach einer AbkUhlphase geht
das Regelgerat in den Normal-
betrieb zurlick. Die Stérung kann
bzw. sollte Gber den Meldeaus-
gang auf eine bauseitige Gefahr-
meldeanlage signalisiert werden.

Beschreibung ETW

Siebenstufiges, elektronisches Tra-
fo-Regelgerét fur die Drehzahlsteu-
erung von 1~ Ventilatoren.
Robuste und verlustarme Leis-
tungsteile fur Luftungsanlagen, die
Uber zentrale Gebaudeleittechnik
gesteuert werden.

@ Einstellmdglichkeiten/Anzeige

[ Eingebauter Betriebsschalter
ermdglicht Ein-, Aus- und Netz-
Direktschaltung.

[J Leistungsstufen-Drehschalter
erlaubt manuelle Stufenvorgabe
(1-7) oder Automatikbetrieb.

In der Stellung ,Auto” erfolgt die
automatische Steuerung des
Trafo-Regelgerates durch die
bauseitige Luftungsregelung.

[J Die jeweils betriebene Leistungs-
stufe wird durch eine LED ange-
zeigt.

() Die eingebaute Mindestluftraten-
Schaltung kann vom LUftungs-
regler Uber den analogen Ein-
gang ganz abgeschaltet werden.

@ Gehause
[ Kunststoffgehause, hellgrau.

@ MaBe
Type Best.-Nr. MaBe mm Gewicht
B H T ca. kg

ETW 5 01263 240 315 210 8,0
ETW10 01264 240 315 210 12,6
@ Lieferprogramm
Type Best.-Nr.  Aus- Ausgangsspannungen Anschluss Schutzart

gangs- Stufen nach

strom Schaltplan

o 6 6 06 o o6 o
A v Nr. P

Fiir Wechselstrom-Ventilatoren, 1~, 230 V, 50/60 Hz
ETW 5 01263 50 80 95 115 135 165 195 230 683 54
ETW10 01264 100 80 95 115 135 165 195 230 683 54
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